1. Методические рекомендации

При освоении материала занятий необходимо обратить особое внимание, понять и уметь доказательно отвечать на следующие основные вопросы:

1. Форма данных для представления триангуляции в ВМ

2. Алгоритм формирования (сборки) системы МКЭ.

3. Вычисление матрицы жесткости и вектора сил элементов.
4. Знать основные приемы вычисления интегралов для 
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 - элементов. 
2. Материал для самостоятельной работы.

1. Проверить, что следующая matlab-функция вычисляет матрицу жесткости и вектор сил элемента, вершины которого заданы матрицей p(1:3,1:2). Mатрица жесткости и сил элемента соответствуют рассматриваемой нами модельной задаче, функции 
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 передаются в locP1 как неименованные функции. Найдите ошибки, если они имеются.
function [At,Ft] = locP1(c, a,f,p)

%  At, Ft --> -div (c grad u)+ au = f

At = zeros(3,3);

Ft = zeros(3,1);

B = [p(2,:)-p(1,:); p(3,:)-p(1,:)];

C = [[-1,-1]’,[1,0]’,[0,1]’];

D = B\C; 

area = 0.5*abs(det(B));

mt = sum(p)/3;

c  = area*c(mt(1),mt(2)); 

a  = area*a(mt(1),mt(2))/9;

for i = 1:3

   for j = 1:3

     At(i,j) = c*dot(D(:,j),D(:,i),2) + a;   

   end

end

Ft = area*f(mt(1),mt(2))/3;
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