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моделирования с использованием параллельных вычислений 

процессов контроля и оптимального управления режимами движения с 

целью повышения потребительских свойств автомобилей КАМАЗ 
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систем (грант № 08-08-00536).
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1. Разработка математических моделей и алгоритмов функционирования 

бортовой интеллектуальной системы управления, контроля и 

диагностики грузового автомобиля.

2. Бортовая система управления мобильным объектом на основе 

интеллектуальных алгоритмов.

3. Математическое моделирование и управление сложными системами.

4. Разработка математических моделей и алгоритмов функционирования 

интеллектуальной системы диагностики узлов и агрегатов грузового 

автомобиля.

5. Адаптивное управление, методы проектирования и 

суперкомпьютерного моделирования сложных технических и 

организационно-технических систем.

6. Адаптивное управление, методы проектирования и 

суперкомпьютерного моделирования сложных технических и 

организационно-технических систем.

7. Разработка моделей и алгоритмов адаптивного управления 

высокомобильными объектами.
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