
Аннотация рабочей программы учебной дисциплины 
ОПД.В2.1 «Теория автоматического управления» 

 
1. Место дисциплины в структуре ООП 
Учебная дисциплина «Теория автоматического управления» (ТАУ) в учебном плане специ-

альности 140607.65 «Электрооборудование автомобилей и тракторов» относится к циклу «Обще-
профессиональные дисциплины». 

Для изучения дисциплины ТАУ необходимы знания высшей математики (в том числе основ 
алгебры и аналитической геометрии), физики, электротехники, электроники, теоретической меха-
ники в объеме программ технических вузов. 

2. Цель изучения дисциплины 
Курс «Теория автоматического управления» преследует цель: формирование у обучаемых 

устойчивых знаний в области теории автоматического управления; выработка у обучаемых навы-
ков самостоятельной практической работы в объеме, достаточном для решения конкретных задач 
моделирования, анализа и синтеза систем автоматического управления (САУ). 

3. Структура дисциплины 
Основные понятия и определения, основные формы представления моделей. Классифика-

ция систем автоматического регулирования и управления. Статические и динамические характери-
стики систем и их элементов. Типовые динамические звенья и их характеристики. Описание сис-
тем в пространстве состояний. Устойчивость линейных систем. Качество процессов управления. 
Синтез линейных систем автоматического управления. Нестационарные и стохастические линей-
ные системы автоматического управления. Нелинейные системы автоматического управления. 
Дискретные системы автоматического управления. Оптимальные системы автоматического управ-
ления. Робастные и адаптивные системы автоматического управления. 

4. Требования к результатам освоения дисциплины 
В результате изучения дисциплины студент должен иметь представление: 

− о свойствах различных классов динамических САУ; 
− о способах коррекции свойств динамических САУ. 

В результате изучения дисциплины студент должен знать: 
− формы представления математических моделей объектов и САУ; 
− основные принципы автоматического управления; 
− методы анализа фундаментальных свойств процессов и САУ; 
− методы синтеза динамических САУ. 

В результате изучения дисциплины студент должен уметь: 
− применять методы получения математических моделей объектов и САУ; 
− проводить сравнительный анализ свойств САУ; 
− формулировать требования к свойствам САУ; 
− проводить синтез динамических САУ; 
− проводить расчет регуляторов для обеспечения заданных свойств САУ. 

5. Общая трудоемкость дисциплины 
105 академических часов. 
6. Формы контроля 
Итоговая аттестация – зачет. 
Составитель Романовский Э. А., доцент кафедры автоматизации и управления. 


